ERBU R-AD-RF-TDOA

Zariadenie na detekciu dronov TDOA

PREHLAD

Jedno zariadenie Erbu R-AD-RF-TDOA dokdze samostatne detegovat a identi-
fikovat drony. Viaceré zariadenia Erbu R-AD-RF-TDOA mbzu byt prepojené do siete
a urcovat polohu dronov na zaklade algoritmu TDOA (rozdielu ¢asu prichodu signa-
lu). Zariadenie vyuziva Specidlne navrhnutd anténu s mimoriadne Sirokym
frekvencnym pasmom, velkym dosahom detekcie a vysokou odolnostou voci ruse-
niu. Je vhodné na nasadenie v zlozitom mestskom prostredi.

VLASTNOSTI

Pasivna
detekcia
zalozena
na TDOA

Pasivne RF snimanie, bez DIhy dosah Polomer detekcie: 2 - 6 km
vysielania signalu, Setrné pokrytia (mdze sa lisit v zavislosti
k zivotnému prostrediu od prostredia a typu dronu)

Vysoka Stabilna prevadzka v [kl ZahfRa drony DJI, DIY, !

BB mestskom prostredi aj ne-DJI aj pretekarske drony
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poplachov poplachu<jeden krat za def frekvencia detekcie < 1s

Viacero zariadeni mdze byt

Uréovanie prepojenych do siete [otea erany . . B )
sl /el na urcovanie polohy dizajn Jednoduché nasadenie a pouzivanie
na zdklade TDOA algoritmu.

Zoznam ‘
LT schopnost rozpoznat kooperujlce
zakazanych aj nekooperujice drony
dronov
Prevadzkovy rezim Radiové snimanie (RF sensing)
Ciel detekcie Prenos videa aj riadiaceho signalu, 'I

Prenos videa z dronu

Frekvencia TO00MHz- 6GHz

Dosah Detekény polomer 2 - 6 km
(Zavisi od prostredia a modelu dronu)

Detekcia roja 35+
dronov (sticasnhe)



